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TANITIM DOSYASI

CALAMITAS Al, AFET YONETIMINDE YAPAY ZEKA
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Proje Ozeti ve
Kapsami

Ana Fikir/Problem: Afet sonrasinda sorun yalnizca hasari gérmek degil; hangi noktaya, hangi
ekibin, hangi 6ncelikle mudahale edecegini hizla belirleyebilmektir.

Co6zim Yaklasimi: Calamitas Al, afet sonrasi uydu/hava gérinttlerini ve kullanilabilir saha
verilerini analiz ederek hasari degerlendirir; mudahale onceligi olusturur, uygun ekip ve
kaynaklari gorevlerle eglestirir, rota 6nerir ve yeni bilgi geldikge plani gunceller.

Beklenen Etki: Karar suresinin kisaltiimasinag, sinirl ekip ve kaynaklarin daha etkin

kullanilmasina ve saha koordinasyonunun guclendirilmesine katkl saglamak.

Goruntuyu haritaya, haritayi géreve donustiren afet sonrasi karar destek sistemi.
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Proje Amaci ve
Toplumsal Katki

Proje Amaci: Afet aninda veri kirliligini
onleyerek karmasik saha verilerini hizla
anlamlandirmak; yapay zekd destekli
analitik araclarla  karar  vericilere
zaman kazandiran rasyonel bir karar
destek mekanizmasi sunmaktir.

Toplumsal Katki: Kriz merkezleri ile saha

ekipleri arasinda kesintisiz bir » -
L=
koordinasyon kurarak arama-kurtarma & ™ 9 A al & ©@ & @ & S

Uydu Dron Harvig Foror Tospiti | Risk &nolizl | Tahmin Gresliklendirms  Fenarye Canh Chip Yénleeirma  En lyi Roda
Ganintiden Varileri Warrileri Onerileri Rapariar

ve yardim kaynaklarinin  en dogru

noktaya, en hizli sekilde ulagsmasini ;_J

saglamak; afet mudahale sureclerinde
i nsan h qutl kU rtCI rma etkl N I I g I n I Daha Hizh Miidahale Dogru Kaynak Kullanimi Hayat Kurtarmaya Katki

Kritik bolgelere zaman Ekip ve vardim kaynaklannin Caha fazla insana ulasarak
C' I’tl | I | ktl r. kaybetmeden ulagim, en verimli daditimi, can kaybini azaltma,

Afet aninda amac¢ daha fazla veri Gretmek degil; dogru veriyi daha hizl karara donustarmektir.
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ve Onemi

6 SUBAT BIiZE OLCEGI GOSTERDI.

Afet sonrasi birkag¢ bina degil; ayni
anda yuz binlerce ihtiyag,
kilometrelerce alan ve sinirli
mudahale kapasitesi yonetilmek
zorunda kalabilir.

Sorun yalnizca hasarin
buayuklagu degildi.

Bu dlcekte dogru énceligi
olusturabilmekti.

Bu veriler resmi kaynaklardan
elde edilen rapor ve degerlendirme

calismalarina dayanmaktadir.

Problemin Tanimi

6 SUBAT 2023 DEPREMLERININ ETKISI BIR BAKISTA

ii‘i ﬁ? Tﬁ
3,3 213.000+ 11(?(."990 34,2

MILYON x MILYAR $

ETKILENEN DOGRUDAN FiZIKSEL
EDILDI ALAN HASAR

Kisi YERINDEN YIKILDI

HASARIN KATEGORILERE GORE DAGILIMI
(Dogrudan Fiziksel Hasar)

BU OLCEKTE NE YASANDI?

L X
— — 'I' —r
[7:7)
%53
YUZLERCE BIMLERCE SIMIRLI YOLLARDA
053 . KONUT DISI YAPILAR Hﬂh"ﬁ"ﬂ I.I"_l’D!J IHBAR & EKIP & BELIRSIZLIK &
%28 : GORUNTUSD TALEP KAYMNAK KESINTILER

-

@ ALTYAPI [

%19 @ KONUT YAPILARI

HEDEF: SINIRLI KAYNAKLARI, EN KRITiK NOKTALARA

%19 EN HIZLI VE DOGRU SEKILDE YONLENDIRMER.

Afet aninda amac¢ daha fazla veri Gretmek degil; dogru veriyi daha hizl karara donustarmektir.




ve Onemi
CHASARITESPIT ETMEK =

MUDAHALEYI YONETMEK

Calamitas mevcut sistemlerin yerine
gecmeyi degil, aralarindaki “veriden

eyleme” zincirini guclendirmeyi hedefler.

(©) NERESi DAHA ACIL?
€D KiM GITMELI?
() HANGI YOL KULLANILABILIR?

Iste Calamitas Al''n ¢dzmeye calistigl
problem tam olarak bu karar zinciridir.

Problemin Tanimi

GELENEKSEL YAKLASIM
(Sadece Hasar Haritasi)

Orta
Hasar

LO% SHA0E KIrmiZi nokta

Oncelik siras yok
Ekip eslestirmesi yok
Rota DUGIS Yok

Onerilen Ekip

CALAMITAS Al
(Operasyonel Karar Destek)

»  Arama-Kurtam

» Keoei Blopman

2 @ @

o Medi Dested

Tahmini Variy

® 8 dk

Gorey Dasroma

SON & Oncelik belirlendi
UG: @ Uygun ekip eglestirildi
1. Béigeye & Rota planlandi
Ekip Yonlendirildi & Gorev olusturuldu

Goruntiyu karara, karan kopamaya donusgtiruyoruz.

Afet aninda amac¢ daha fazla veri Gretmek degil; dogru veriyi daha hizl karara donustarmektir.
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C6zum Onetisi

6 SUBAT'TAN GIKARDIGIMIZ
SORU SUYDU:

“Hasari gordukten sonra ne
yapiyoruz?”

Cunku afet aninda sadece hasari

tespit etmek yeterli degil.

Bu bilgiyi hizlica anlamlandirmalk,
o6nceliklendirmek ve sahada
uygulanabilir kararlara
donusturmek gerekiyor.

Olay Noktasina En Uygun Ekip Hangisi?

EKIP B EKIP C

Uzaklik ; 3,Tkm

Teknik
kurtarma v

Gerekli
ekipman v

Rota acik mi? \/

Gérev durumu Miisait Aktif gorevde

‘@ ONERILEN: EKIPB | Coykndedts o

Calamitas Al, hasar haritasinin bittigi yerde baslar.
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C6zum Onetisi

Afet sonrasi géruntuler analiz %

edilerek kritik bolgeler ve riskler | P A roepeia E [ p—
tespit edilir. Sistem, risk
durumuna gére en uygun ekibi
ve rotayi belirler. Sahadan gelen " Durum i YA Kapme - Youd Pion

veya &% Ekip uygunlugu
Daha kritik &7 Rota
yeni ihbar G} Gorev durumu

a Guncel gorev

0’ Rota olugturuldu 0 Cihaza iletim

yeni bilgiler dogrultusunda rota
ve gorev plani anlik olarak

. : () Gorew Bbigea
yeniden hesaplanir. o & os B2

&f Yerirota 47km | el

© vang N
Dogru gorev. Dogru ekip. Dogru
rota.

Bir harita degil. Yasayan bir mudahale plani.
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Pratotip/Tasarimi
AR

Yapay Zeka Destekll Gériintl Analizi:
Alet gorintllerindan olomatik hasar tespili ve ver! gikarmi.

Hasar Haritasi & Mekansal Gorsellegtirme:
Arnalir giktrianmn canlt haritaya aktardmas:,

Rota Planlama Prototipi:
Bellirenen kritik noktalar lgin glhzergah olugturma algoritmas:.

Dinamik Oncelik Motaru: Soho dillyacing goee onbk dncebk srolamau

Ekip [ Yetkinlik { Eklpman Egleglirme: Goreve dofdru yatkinkitek) globin
Olanmas.

Mobil Gérev Paketler] & Yoenidon Planlama: Saha aliplenine ankk gorey
aitanim v vefi clkiging gore dindmik guncallems

APl Entegrasyonu & Karar Kayitlar: Eurumasal sisternierde antograsyen,
guven skoru ve (onebdaliy,

@ ]Modﬁler yapi sayesinde Calamitas, bagimsiz bir sistem olarak ¢aligabilecegi gibi mevcut kamu/6zel afet yonetim
altyapilarina APl ile tam entegre edilebilir.
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ve Su
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e Pot
Uulebi

KAVRAMDAN GALISAN GEKIRDEGE
MEVCUT PROTOTIP QEKIRDEC;/:

©) Yapay zeké destekli gériintii analizi:
Afet goéruntulerinden hasar bilgisinin ¢ikariimasi.

) Hasar haritasi [ mekénsal gérsellestirme:

Analiz sonuglarinin harita Gzerinde
(Y Rota planlama prototipi:

gosterilmesi.

Belirlenen noktalar i¢in guzergdh olusturulmasi.

GELISTIRILEN TAM SISTEM:

» Dinamik 6ncelik motoru

» Ekip [ yetkinlik / ekipman eglestirme

» Mobil gérev paketleri

» Yeni saha verisiyle yeniden planlama

» API tabanli kurum entegrasyonu
» Guiven skoru ve karar kayitlari

tansiveli
il )

m TICARILESMEYOLU —————— .

Q@@

Pilot Uygulama Kurum Testi

Saha senaryosu Karar destedi Mevecut lmLerIv Olgeklenabilic
degdrulama KPI takitsi gelir modeli

HEDEF MUSTERILER

((AJ} AFAD / %

Kriz Merkezleri ] Belediyeler

‘ﬁ' Arama-Kurtarma ‘ , Kamu Entegrasyon

Ekipleri Ortaklan

(X} sURDURULEBILIRLIK

® ® @ ©®

Modiiler Coklu afet Sirekli model Uzun vadeli
mimari senaryosu giincelleme

DEGER ousmsi
@‘ & Tek sel seferlik dedil, surekli kullamm
& Mevcut altyapilar labrl kte caligi

@ DisasterTech odakh katma degarure ir

kurum ig birlikleri

:e Pilotlardan driine, lriinden sirdirilebilir etkiye.

Modiiler yapi sayesinde Calamitas bagimsiz ¢calisabilir veya mevcut afet yonetim sistemlerine APl ile entegre edilebilir.

AP| Entegrasyonu Kurumsal Lisans

09



Hedef Kitle

. o . . HEDEF KULLANICI TEMEL iHTIYAC CALAMITAS'IN DEGERI
Birincil kullanici: ,

Kriz merkezi operatéri / olay B o J  rsethoordnasyon/ Ortak ve giince = | Gncelik + kaynak +
. e o o = kriz merkezleri operasyon resmi gorev goruniimi
yoneticisi.

Birincil saha kullanicisi: Yeelgorein (T o ik S ot
. . . afet birimleri - hizli karar s el plans
Arama-kurtarma ekip lideri ve N

® 99 Dojrugdrevve Yetkinlik bazh
i

eklp uyelel’l - &t & Arama-kurtarma
R ekip liderleri

ekip dagilimi gorev onerisi

Birincil kurumsal musteri:
Afet yonetimi ve acil mudahale sohapersoneti () Netgorevve Mobil gorev
5 S <'> rota paketi
sorumlulugu bulunan kamu /
yel’e| yonetlm bll’lmlel’l Entegrasyon GO Veri ve sistemler _ API ve modiiler

ortaklan arasi baglanti ot servisler

Dogru bilgi, dogru ekip, dogru zamanda: daha hizli ve koordineli afet mudahalesi.
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* Hasar tespitinden ekip
goreviendirmesine
kadar tiim sureci tek
sistemde y6netmesi
Mevcut sistemlere
kolayca eklenebilen,
modiiler yapiya sahip
olmasi
Kararlarin neden
verildiginin gérilebildigi
ve insan kontroliiniin
bulundugu yapi

SWOT Analizi

Sistemin ¢galismasi igin
glincel goriintii ve saha
verilerine ihtiyag duymasi
Gergek afet ortamlarinda
daha fazla test ve
dogrulama yapiimasi
gerekmesi

Veri kalitesi ve
internet/iletisim
altyapisindaki
sorunlardan
etkilenebilmesi

Firsatlar

¢ Yapay zekdnin ve hizh
haritalama teknolojilerinin
afet yonetiminde giderek
daha fazla kullaniimasi
Belediyeler, kamu
kurumlari, Gniversiteler ve
STK'larla pilot calismalar
yapilabilmesi
Farkh afet tlirlerine ve
farkh tlkelere uyarlanarak
buyutulebilmesi

Tehditler

e Farkl gehir ve afet
turlerinde sistemin ayni
dogrulukta
calismayabilmesi
Yiiksek kaliteli veriye
ulagmanin zor veya
gecikmeli olabilmesi
Siber guivenlik, veri
gizliligi ve kurumlar
arasi entegrasyonun
dikkatle yonetilmesi

Dogru bilgi, dogru ekip, dogru zamanda: daha hizli ve koordineli afet mudahalesi.
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AFETI ONLEYEMEYEBILIRIZ.
KAYBEDILEN ZAMANI AZALTABILIRIZ.

Hasari Gor. Onceligi Belirle. Dogru Ekibi Yonlendir.

Calamitas Al ile 1dakika 1 hayat.
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